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 المستخلص

ة  خطية وغير خطية يه الرسالة  تم دراسة الاستقرارية الرصينة  التامة لإنظمة سيطرة ديناميكفي هذ
منفردة  ذات رتب كسرية  مع معممات لايقينية خطية وغير خطية . يتركب الوصف الرياضي لنظام 

مجموعة  من المعادلات   السيطرة الديناميكي الخطي  واللاخطي  المنفردة  ذات  الرتب  الكسرية من
 . ستخدم  في تطبيقات عديدة تي تالتفاضمية  الكسرية  والجبرية  وال

تم وضع  طرق تركيب جديدة لتطوير تحويل أنظمة سسيطرة خطية ولاخطية  منفردة  ذات        
معادلات   تفاضمية كسرية وجبرية من الى                متعددة رتب كسرية  

 صيغة التركيب الديناميكي .أو صيغة القياسية الخلال استخدام 
تم وضع   أسموب جديد  لقابمية الوصول  وقابمية السيطرة لإنظمة سيطرة خطية ولاخطية         

درست   وعرضت  بشكل  .                كسرية متعددةمنفردة  ذات رتب 
وكذلك  عرضت جميع النتائج  المتعمقة  بهذا  الرتبة كسرية  ارية ستمر ذات أكامل  مع دالة سيطرة  

 الموضوع .
اف  لإنظمة السيطرة الديناميكية  الخطية واللاخطية  المنفردة  ذات نتم  أعطاء  بعض الاص       

. وتبنينا  مسألة  قدرة  هذه الاصناف  من              الكسرية  المتعددة الرتب 
 لاستقرارية التامة الرصينة  باستخدام مسيطرات تغذية ارجاعية .وا  الانظمة  عمى الاستقرارية  التامة

الشروط الضرورية  التي وضعت عمى أنظمة  السيطرة الخطية  واللاخطية  المنفردة ذات         
و حر مندفع  او تقصر الى صيغة المعادلات القياسية أالرتب الكسرية  التي  اما ان تكون نظامي 

لمقيمة الابتدائية  . كل ذلك  تم لدعم    اقشتقو شروط الاأل ميتاك ليفر وتتضمن ايضا  خواص  دوا
  .قابمية السيطرة  والاستقرارية بأمثمة توضيحية 

 
 


