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 المستخلص

 

يجييين فيييذه يييساهة، تييين،قشه ييي ه  ن  يييقه  Robust)حيييسه تيييس،قهة،تييييل لهسةمهة،حيييسهة،  يييي ههوة 

Control Solution)بوجييييييييييييييييييييييو هو يييييييييييييييييييييي  هوجييييييييييييييييييييييو ه يييييييييييييييييييييي ولهة، لنب ييييييييييييييييييييييقه 

(Matching Condition) هةلأكي ل  هة،  غي ةمهغي هضه(Uncertain).ه
   تييييييييييييييييييييمهولوجيييييييييييييييييييي مهة،   ييييييييييييييييييييقهبييييييييييييييييييييي هة،ح ييييييييييييييييييييوسهة،   يييييييييييييييييييي هوة،ح ييييييييييييييييييييوسهة،  ي ييييييييييييييييييييق

(Robust and Optimal Control Solutions)وب   ييمهب يي ه يي هة، ب   يينمهة،   ييقهفييذهه
،  تييس،قهة، كنف ييقهة، تيي   ه  يي هة، ن يي لهة، ينضيييقههةلأ  ييس  ةتييقه ييساهة، تييس،قهوح و، يين.هولييو هة،حييسه

(Theoretical Aspect)ه.ةلأص يقوة،سيهيكو هب و اهحسه  ي ه،  تس،قهه
يجين لو مهخوة ز يقهحتنبيقه، صي ي ه ة،حيسهة،  يي ه،  مين هة،ي ي ن ذهغيي هة،خليذه ي ه  ي ههوة 

ه  ولهة، لنب قه،  وةسهة، ج و،ق.
، جن ييي هشهوحُ يييمه ييي  ينله،  ةتيييقهكلييينللهو نب ييييقهة، لبيييي ههةلأ   يييقلخيييي ةلشه، ييي ه  تيييمه ييي  ه ييي ه

ه.ة، م يه  هة،بحن
ه

ه

ه
 


